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理事長的話
在萬紫千紅的浪漫春色中，萬物欣欣向榮，萬事蓬勃興旺。一年之計

在於春，祝福每一學會先進前輩與同仁皆有運籌規畫縝密，事祺順安。本
會展望在新的四季裡，持續深耕智慧機器人學的科學研究，工程科技，創
新設計與人才培育等學會四大目標，加強行銷ARIS2018暨NCAR2018兩會
議，推展會議主題“ AI Robotics”的理論技術與應用內涵，持別致力於國際
期刊“iRobotics”的發行，以及辦理在西班牙馬德里舉行的2018ARSSM會議，
加強推動國際交流與合作。

本會從2016年起發行一年四期的學會會訊，用以聯絡所有有志於從事
機器人科學研究、工程科技、創新應用設計與人才培育等方面的會員，進
行學術、知識、技術與經驗之交流與研討，藉以促進了解共同的研究旨趣，
普及機器人工程科技專業知識，進而提昇智慧機器人工程科技之應用領域
為宗旨。學會會訊的內容涵蓋學會會務動態、學會財務，介紹學會傑出會
員及其貢獻、定期介紹機器人學新知與提供研討會資訊，也歡迎會員先進
能多多投稿，並期以能聯絡會員感情，增進交流互動。

2018年第一期將刊登機器人相關新知介紹兩篇，特別感謝南臺科技大
學 電機工程學系王明賢教授所撰寫「具自主性互動功能之智慧型協助進食
機器人」一文及感謝南臺科技大學 電機工程學系謝銘原副教授的團隊所撰
寫「應用腦波控制之協助進食機器人之研製」，供大家參考。最後感謝大
家的熱忱支持與指導，並祝福大家在新的一年裡，身體健康，事事順利，
闔家平安。

最新消息

台灣機器人學會徵求2018年傑出機器人工程獎章與年機器
人工程獎等兩學會獎項，同時辦理2018年博碩士論文獎之
徵求。敬請廣宣，推薦傑出優秀會員。

mailto:robotstaiwan@gmail.com


1. 第六屆第一次理監事聯席會議紀錄

台灣機器人學會
第六屆第一次理監事聯席會議紀錄

一、開會時間：中華民國107年01月05日(五)13：30~15：00

二、開會地點：台灣科技大學國際大樓IB-505教室

三、出席人員：

理事 王文俊、王偉彥、宋開泰、李祖聖、杜國洋、林惠勇、

胡竹生、翁慶昌、郭重顯、楊谷洋、蔡清池、羅仁權、

蘇順豐 (應到：15位，實到：13位)

監事林其禹、李祖添、顏家鈺(應到：5位，實到：3位)

秘書王欣薇

四、缺席人員：無
五、請假人員：理 事 傅立成、黃國勝

監 事 黃漢邦、鄭銘揚

六、主席：第五屆理事長蔡清池 紀錄：王欣薇

七、主席致詞：(略)

八、報告事項：(略)

九、選舉事項：

選舉第六屆常務監事、常務理事及理事長：

發票：王欣薇助理、監票：顏家鈺監事、唱票：郭重顯理事、計票者：林惠

勇理事。

選舉常務理事：由理事互選5席常務理事。

常務理事當選人：蔡清池(13票)、李祖聖(8票)、蘇順豐(7票)、宋開泰(5票)、

王文俊(5票)。

選舉理事長：由全體理事就常務理事中選舉1人為理事長

理事長當選人：蔡清池(13票)

選舉常務監事：由監事互選1席常務理事。

常務監事當選人：李祖添(2票)

一、會務動態



十、第六屆理事長致詞：(略)
十一、討論提案：
提案1
案由：新聘學會正副祕書長，提請討論。
說明：擬聘任黃旭志教授擔任祕書長，盧聰勇經理為副祕書長。
決議：通過。

九、散會(15:00)

花絮照片

第六屆第一次理監事會議Ⅰ                  第六屆第一次理監事會議Ⅱ

尾牙照片Ⅰ 尾牙照片Ⅱ



二、第六屆理監事名單

理事長蔡清池

常務理事王文俊

常務理事宋開泰

常務理事李祖聖

常務理事蘇順豐

常務監事李祖添

理事杜國洋

理事林惠勇

理事胡竹生

理事翁慶昌

理事郭重顯

理事傅立成

理事黃國勝

理事楊谷洋

理事王偉彥

理事羅仁權

監事林其禹

監事黃漢邦

監事鄭銘揚

監事顏家鈺



具自主性互動功能之智慧型協助進食機器人
王明賢教授南臺科技大學電機工程系

飲食是人們維持生命必須每天三餐進行的基本行為，幾乎所有正常人的飲
食動作，均以眼睛看著食物，透過手(手臂與手腕)及眼的協調，將食物送入口中，
之後進行咀嚼、吞嚥等動作來達成飲食。這些動作，正常人自週歲前後開始練
習而成為基本行為，因此吃東西對人們而言是再簡單不過的本能。然而，這些
在平常人看似平凡無奇的動作方式，在許多『肢體障礙』的病患、年長者或因
意外喪失手或眼功能的人們，卻是十分困難的事。他們大多無法自主控制自己
的手臂(或甚至沒有手臂)來將食物送入嘴巴，每次用餐都必須家屬或醫護人員協
助。這除了是他們個人的不便外，長期下來也造成家屬或親人很大的負擔。因
此若有自動進食協助且具互動功能的機器人幫助這類人進食，將使他們能自主
決定要吃的食物與時間，對他們來說可多一份尊嚴，對其家屬也可減一份負擔，
其生活品質必定能大幅改善。

目前有關餵食機器人（Feeding Robots）及進食協助機器人（Meal Assistance 
Robots）之研究，主要有英國Mike Topping 公司研製的Handy1、日本SECOM 公
司於2002年5月開始在日本銷售的My Spoon、立命館大學研發能夠進行麵條餵
食的機器人、成功大學機械工程學系蔡清元教授指導之研究、中央大學資訊工
程研究所蘇木春教授團隊之研究，以及許多學者提出之相關技術研究。其中，
Handy1 是一個具有5自由度(5-DOF)的機器手臂的輔具系統，利用食物事先切塊
來符合湯匙大小，並擺放在固定位置餐盤中，使用者碰觸按鈕，系統即可自動
對食物進行挖取及送至固定位置供使用者取食。My Spoon 亦是5自由度的單機
械手臂，其手臂終端為1自由度的湯匙，使用者需透過下巴操控搖桿來控制手臂
之協助進食動作；中央大學蘇教授指導之研究亦以伺服馬達構成的5 自由度機
器手臂，藉由CCD攝影機擷取影像進行辨識，達成進食協助之定位控制。

本團隊研究開發具自主性互動功能之智慧型協助進食機器人，可讓被餵食
者以眼睛注視電腦螢幕選取中意之食物(圖案)，透過腦波及腦波帽、身體姿態變
動來傳遞進食命令，機器人經由腦波訊號接收器、紅外線影像擷取裝置、CCD 
攝影機等取得訊息，經過P300與SSVEP演算法轉換成實際指令，再由5-DOF機器
手臂移動至食具(湯匙、水杯)擺放的適當位置，以三指之機械手掌指抓取食具，
盛取食物(液體)，再透過影像伺服控制，將機械手臂移至被餵食者嘴巴前，由被
餵食者張開嘴巴吃取食物(獲吸飲液體)，達到協助進食目的。經過一段設定時間
後，機械手臂移開食具，將剩餘食物倒入特定位置，並擺放食具回到原來的位
置，機械手臂再回歸初始位置，等待下一個命令，如下圖所示。

三、機器人相關新知介紹

機械手臂與手掌夾取餐具(湯匙、水杯)進行餵食動作



應用腦波控制之協助進食機器人之研製
王明賢、陳世中、許毅然、龔應時、謝銘原教授南臺科技大學電機工程系

人類日常生活中的六大事：食、衣、住、行、育、樂，其中以『食』的問
題最為重要，所謂『民以食為天』，對大部分的人來說吃東西這種動作，是眼
睛看到食物後，透過手臂與手腕的協調，把食物送入口中，自出生就開始練習，
因此吃東西這種行為是簡單的事情。平常人看似平凡無奇的溝通方式，但是由
於社會年齡層逐漸改變，許多年長者與『肢體障礙』的病患在生活上失去了自
主性，無法自由控制自己的手臂把食物送到嘴巴，每次用餐都必須需要家屬的
協助，造成病患家屬很大的不便，長期下來造成家屬或親人很大的負擔。因此
若有自動餵食功能的機器人幫助病患進食，使得病患能自己決定要吃的食物與
時間，對病患來說可以多一份尊嚴，對其家屬可以減一份負擔，生活必定能大
大改善。

本研究著重替身障者解決『進食』的問題，整合生醫與控制兩大領域的技
術與設備，完成一具有協助進食功能的機器人，讓機器人的操控者，可透過自
己的生理訊號－『腦波』，來傳遞進食命令給機器人。

本研究的運作流程如圖1左圖，實際運作情形如圖1右圖所示，機器人之主
控電腦在接收到操控者腦波訊號後，將進行腦波特徵辨識演算法的分析，辨識
出操控者的腦波命令後，利用影像辨識餐盤食物配置、人臉及相對嘴部位置等，
再透過演算法則，計算出機械手臂移動的確實路徑與指令，控制機械手臂及手
掌指抓取食具，盛取食物，以影像伺服方式控制機械手臂，將食物移至操控者
嘴巴前，達到協助進食目的。

本系統的特色為利用視覺誘發腦波控制機械手臂，採用單通道腦波量測，
可以有效地降低系統的成本，增加其實用性。經過訓練後可達到8成以上的辨識
率，並經過自行開發的法則，對特定的人可達9成5以上。系統除了腦波的辨識
外，可以讓使用者自動選菜進食外，在安全的考量上也極為重視，本系統設有
防撞機制，利用紅外線光柵與接近感知，避免人員的受傷。另外透過影像處理
來加速進食流程。這樣具有意念控制協助進食的照護機器人，對於中風、脊椎
損傷、漸凍人或腦性麻痺的年輕患者或銀髮族，都具有相當大的助益。

圖1. 腦波控制之協助進食機器人系統: 運作流程(左)、實際系統(右)
此為本團隊執行科技部計劃『具自主性互動功能之智慧型協助進食機器人』

之技術成果分享。

三、機器人相關新知介紹



1. 2018 International Conference Advanced Robotics and Intelligent 
Systems(ARIS2018), Taipei Nangang Exhibition Center, Taiwan, 
August 28-31, 2018.

Website: http://aris2018.nchu.edu.tw/
CFP: http://aris2018.nchu.edu.tw/page/ARIS2018CFP.pdf

2. 2018 National Conference Advanced Robotics (NCAR2018), 
Taipei Nangang Exhibition Center, Taiwan, August 28-31, 2018.
Website: http://ncar2018.nchu.edu.tw/
CFP: http://ncar2018.nchu.edu.tw/page/NCAR2018CFP.pdf

3. 2018 ARSU meeting @IROS 2018 , Madrid, Spain. If you are 
interested in joining this meeting, please prepare your paper(s) to 
submit 2018 IROS held in Madrid, Spain, over October 1-5, 2018
Website: http://www.asian-robotics.org/

如果您有任何寶貴意見，歡迎來信告訴我們。

四、研討會相關資訊

http://aris2018.nchu.edu.tw/page/ARIS2018CFP.pdf
http://ncar2018.nchu.edu.tw/page/NCAR2018CFP.pdf
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